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1. Charakterystyka przyrzadu

Miernik PMU2002B jest przeznaczony do pomiaru standardowych sygnaléw pradowych,
wytwarzanych przez liniowe przetworniki pomiarowe. Dzigki wbudowaniu wielu
charakterystyk linearyzacyjnych, mozliwy jest bezposredni odczyt na mierniku réznych
wielkosci fizycznych np. temperatury, ci§nienia, poziomu cieczy itd.

Dostosowa¢ miernik do przetwornika pomiarowego moze uzytkownik samodzielnie,
konfiguracja przyrzadu odbywa si¢ wylacznie programowo, z klawiatury.

Wazniejsze cechy przyrzadu:
e Odczyt cyfrowy : duzy wyswietlacz , 4 cyfry, 9999 max.
e Dodatkowy odczyt na linijce /bargrafie/ LED
Realizowana na linijce funkcja wskaznika odchytki od zerowej wartosci mierzonej (tylko
w wersji PMU2002B)
Rézne barwy $wiecenia 1 funkcje linijki
Regulacja jasnos$ci $wiecenia wyswietlacza 1 linijki
Mozliwo$¢ niezaleznego wytaczania wyswietlacza lub linijki
Filtracja analogowa sygnatu
Filtracja cyfrowa sygnatu - u§rednianie i/lub zaokraglanie
4 programowalne kanaty alarmowe z histereza przetaczania
4 przekazniki alarmowe ze stykami przetacznymi
Zasilacz izolowany 24Vdc do przetwornika pomiarowego

2. Dane techniczne

Wymiary

Obudowa

Otwor montazowy
Zasilanie

Pobér mocy
Temperatura otoczenia
Wskaznik cyfrowy
Zakres pomiarowy
Bargraf '/ linijka /
Sygnat wejsciowy
Rezystancja wejsciowa
Doktadnos$¢ pomiaru

/ ch-ka liniowa /

Btad termiczny
Wplyw zmian zasilania
Czas pomiaru

Stala czasowa wejscia
Kanaty alarmowe
Przekazniki alarméw
Zasilacz dodatkowy
Zabezpieczenie

Kalibracja catkowicie elektroniczna (brak elementow regulacyjnych)

144x72x117 mm

panelowa

139x67 mm
230V+10%,-20%
2,5VAtyp. 7,5 VA max."
0+50 °C

4 cyfry LED, zielony, 13 mm
-999 + 9000

31 diod trzykolorowych / zielony-czerwony-pomaran. /
pradowy 0-20mA, 4 +20mA, 0~ 5 mA

<50 omow

lepsza od 0,05%

50 ppm/°C

niemierzalny

ca. 70ms

ca.0,5s

4 programowalne: gorne (Hi) lub dolne (Lo)

po jednym zestyku przetacznym 230Vac/2A/60W
izolowany 24V dc + 5% / 50 mA max.
bezpiecznik zwloczny 0,2A — na wejsciu zasilania

* Wszystkie segmenty wyswietlacza i diody linijki pod$wietlone, obciazony zasilacz 24Vdc,
aktywne wszystkie przekazniki
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3. Opis plyty czolowej

Na ptycie czotowej umieszczone sa:

* 4 dekadowy wyswietlacz LED, stuzacy do doktadnego, cyfrowego odczytu
mierzonych wartos$ci.

* linijka / bargraf /, sktadajaca si¢ z 31 trdjkolorowych diod LED, shuzaca do
wskazywania poziomu mierzonego sygnalu (linijka wyskalowana jest w procentach
zaprogramowanego zakresu pomiarowego) . Na linijce moga by¢ zaznaczone
zaprogramowane poziomy alarmow.

Jasno$¢ $wiecenia wyswietlacza 1 linijki moga by¢ niezaleznie ustawiane. Mozliwe jest tez
catkowite wytaczenie wyswietlacza badz linijki.

* Cztery diody umieszczone nad przyciskami alarmow ( All-Al4), sygnalizujace stan
alarmu. Pulsowanie $wiatlta diody wskazuje na przekroczenie poziomu alarmu. Swiecenie
diody $wiatlem ciaglym  sygnalizuje odczyt zaprogramowanych ustawien alarmu na
wyswietlaczu miernika.

* Dioda sygnalizacyjna nad przyciskiem PRG. Sygnalizuje wcisnigcie przycisku i
wejscie na poziom programowania.

* Na ptycie czotowej miernika umieszczone sa nastgpujace przyciski funkcyjne:

PRG - przycisk wejscia na poziom programowania konfiguracji lub alarmow.

Po wejsciu na poziom programowania parametroOw, jego naci$nigcie powoduje akceptacjg
wyswietlanego parametru lub warto$ci parametru i1 przejScie do nastgpnego kroku
programowania.

- kursor ,,géra”: stuzy do zwigkszania wartosci parametru podczas programowania.

4 - kursor,,dor’: shuzy do zmniejszania warto$ci parametru podczas programowania.

AL1-AL4 — cztery przyciski stuzace do bezposredniego dostgpu do jednego z czterech
kanatéw alarmowych. Uzywane sa do odczytywania ustawien kanatu alarmowego oraz przy
jego programowaniu.

4. Konfiguracja przyrzadu

Aby dostosowa¢ miernik do zastosowanego przetwornika pomiarowego oraz
ustawienia pozostatych funkcji przyrzadu, nalezy zaprogramowac parametry konfiguracyjne.
Parametry te zestawione sa w dwie grupy:

4.1. Parametry grupy I - podstawowej /CFG.P/, dostosowuja miernik do przetwornika
pomiarowego. Sa to:

rng - zakres sygnatu wejsciowego: 020 mA, 4+20 mA, 0+5 mA.

inp - typ charakterystyki linearyzacji sygnalu wejSciowego:

lin - charakterystyka liniowa zakres: -999 + 9000
linb -charakterystyka liniowa zakres: skala gobrna 0 + 9000
skala dolna  -999 + 0
Pt_1 - czujnik oporowy Pt-100 zakres: -200 +~ 850 °C
Pt_2 - czujnik oporowy Pt-100 zakres: -99,9 +199,9 °C
n100 - czujnik oporowy Ni-100 zakres: -60,0 + 180,0 °C
tc_1 - termoelement typ K zakres: -100 + 1372 °C
tc_2 - termoelement typ J zakres: -210 + 1200 °C
root - pierwiastek kwadratowy zakres: 0 + 1999
SECp - charakterystyka kwadratowa zakres: 0 + 1999
dot - potozenie kropki dziesigtnej
SCL_ - dolna granica zakresu pomiarowego, zakres zmienno$ci zalezny od typu

charakterystyki . Dla charakterystyki liniowej: -999 + 9000 .
SCL™ - gorna granica zakresu pomiarowego. Dla charakterystyki liniowej: -999 + 9000 .



4.2. Parametry grupy II - dodatkowej /CFG.d /, rozszerzaja podstawowe funkcje miernika.

Sa to:
dSP.i - intensywno$¢ $wiecenia wyswietlacza: od 1(min.) do 15 (maks.), d.off - wylaczenie.
bAr.i - intensywnos$¢ $wiecenia linijki : od 1 (min.) do 15 (maks.), b.off - wylaczenie

bArt - typ linijki:

bAr.1 - stupek zielony

bAr.2 - stupek pomaranczowy

bAr.3 - stupek czerwony

bAr.4 - stupek zielony, z alarmami zaznaczonymi na pomaranczowo

bAr.5 - stupek zielony, z alarmami zaznaczonymi na czerwono

bAr.6 — dostepny tylko dla charakterystyki linb

e dla zerowej warto$ci wielko$ci mierzonej — punkt na linijce zaznaczony na

pomaranczowo

e zaprogramowane progi alarmowe Lo i Hi - zaznaczone na czerwono

e dla warto$ci wielkosci mierzonej > Lo 1 < Hi — shupek zielony

e dla warto$ci wielko$ci mierzonej < Lo i > Hi — stlupek czerwony
rond - zaokraglanie wyswietlanej warto$ci:

rn. 1 - brak zaokraglenia - rozdzielczo$¢ 1 jednostka.

r. 2 - zaokraglenie do 2

rn. 5 - zaokraglenie do 5

rn.10 - zaokraglenie do 10
Zaokraglanie nalezy stosowa¢ przy duzym poziomie zaktocen pomiaru, w przypadku gdy
stosowanie wysokiego stopnia filtracji jest niewskazane, np. gdy szybko$¢ reakcji na zmiany
wartos$ci mierzonej powinna by¢ duza.
Flt - Filtracja ( zakres zmiennosci 1+100).
Programowana jest ilos¢ pomiaréw branych do obliczania $redniej arytmetycznej. Warto$¢ 5
oznacza $rednia z 5 pomiarow przetwornika. Czas pomiaru dla filtracji 5 wynosi okoto 0,5
sek. Filtracj¢ nalezy zwigkszy¢ przy duzym poziomie zakldcen wnoszonych przez linig
pomiarowa lub przetwornik pomiarowy.
HiSt - Warto$¢ histerezy przetaczania przekaznikow alarmow. Zakres zmiennosci 0+200
jednostek pomiarowych ( 0 - oznacza brak histerezy).
PAS - hasto dostgpu do programowania poziomow alarmoéw ( fabrycznie ustawione na 5).

4.3. Ustawienie konfiguracji

Dla wyboru zadanej grupy parametrow nalezy przej$¢ z poziomu pomiaru do poziomu
konfiguracji i wybra¢ parametry podstawowe /CFG.P/ lub parametry dodatkowe /CFG.d/,
zgodnie ze schematem przedstawionym na rys. 1.

Przej$cie z poziomu pomiaru do poziomu programowania nastgpuje po nacisnigciu przycisku
PRG i wpisaniu hasta dostepu ( fabrycznie ustawionego na 5 ). Na poziomie programowania
przycisk PRG jest podswietlany dioda LED.

Strukturg listy konfiguracyjnej dla parametréw podstawowych przedstawia rys. 2.

Strukture listy konfiguracyjnej dla parametrow dodatkowych przedstawia rys. 3.

Po zmianie warto$ci parametrow na liscie konfiguracyjnej wpisywane sa nowe dane do
pamigci EEPROM, po czym przyrzad przechodzi samoczynnie na poziom odczytu.



UWAGI:

1. Nowa warto$¢ parametru jest wpisywana do pamigci tylko woéwczas gdy “’przewiniemy”
listg parametréw do konca, nawet gdy zmieniamy tylko jeden parametr na poczatku listy.

2. Jezeli nie naciskamy zadnego przycisku w poczatkowej fazie programowania, do momentu
wejscia do parametréow /CFG.P/ lub /CFG.d/, to po okoto 25 sek. nastapi automatyczny
powr6t do poziomu pomiaru ( timeout=25 sek).

Po wejsciu w programowanie parametrow znajdujacych si¢ na listach: /CFG.P/ lub /CFG.d/
ustawianie parametrow moze trwa¢ dowolnie dlugo.

Po wyborze parametru lub przy programowaniu wartosci parametru przyrzad
pozostaje w stanie programowania caly czas ( nie ma timeout’u ).

3. Po dokonaniu jakiejkolwiek zmiany na liScie parametréw podstawowych -/CFG.P/
zaprogramowane poprzednio poziomy alarmoéw zmieniaja sig, ustawiajac si¢ automatycznie:
gorne - na maksimum, dolne - na minimum. Nalezy wi¢c programowa¢ poziomy alarméw
na koncu, po zaprogramowaniu parametrow grupy podstawowe;j.

Zmiany parametréw dodatkowych -/CFG.d/ (np. histereza, filtracja itd.) nie powoduja
zmiany poziomow alarmowych.

4. W trakcie programowania zawieszone s3 funkcje pomiarowe i regulacyjne miernika.
4.4. Odczyt konfiguracji

Dla odczytania ustawionej konfiguracji nalezy wej$¢ na poziom konfiguracji 1 wybrac
zadana grupg parametrow, zgodnie ze schematem przedstawionym na rys 2.
Nastegpnie, naciskajac przycisk PRG odczytujemy kolejno symbol parametru 1 jego wartos¢.
Po dojsciu do konca listy konfiguracyjnej przyrzad wraca do poziomu pomiaru.

4.5. Omowienie charakterystyk przetwarzania miernika

Przyrzad umozliwia bezposredni odczyt wielkos$ci fizycznych mierzonych przez
czujnik 1 zamienianych na prad, przez zewngtrzny, liniowy przetwornik pomiarowy. Jest to
mozliwe dzigki wbudowaniu w miernik roznych charakterystyk linearyzujacych czujniki.

Pierwsza grupa to charakterystyki czujnikéw termoelektrycznych: termoelementow K i J
oraz czujnikow oporowych Pt100 i Nil00. Charakterystyki linearyzacji termoelementow
zgodne sa z norma PN-81/M53854, charakterystyki czujnikow oporowych zgodne sa z norma
PN-83/M53852. Doktadnos¢ linearyzacji jest rzedu 0,1°C dla charakterystyk Pt-21 n100
a nie gorsza od 0,5°C dla Pt-1, tcl i tc2.

Charakterystyka liniowa - Lin uzywana jest do przetwornikow z czujnikami o liniowej
charakterystyce przetwarzania wielkosci fizycznej na prad lub przy bezposrednim pomiarze
pradu przez miernik. Regulacja nachylenia 1 przesunigcia charakterystyki liniowe;j,
dostosowujaca miernik do zakresu przetwornika pomiarowego, dokonywana jest przez
zmiang dolnej 1 gornej wartosci zakresu wyswietlanego.

Wskazania przyrzadu opisuje wzor (1).

| .

W=W . +(W -W_.) _We min (1)

min max min’ | -1 .
max  min

gdzie: W - wskazanie przyrzadu

W . -wskazanie minimalne = dot skali: SCL
min -



- wskazanie maksymalne = gora skali: SCL™
max

W
Iwe - prad wejsciowy
I
I

0 minimalny nominalny prad wejsciowy ( 0 lub 4 mA )

m
max maksymalny nominalny prad wejsciowy ( 5 lub 20 mA )

Liniowos¢ przetwarzania dla tego typu charakterystyki jest lepsza od 0,01%. Blad zera i skali
zawiera si¢ w granicach 0,05%, czyli dla skali 2000 - w granicach jednej cyfry.

Charakterystyka liniowa - Linb stosowana jest do wspotpracy z przetwornikami wielkos$ci
fizycznych, ktorych warto$ci pomiarowe zmieniaja si¢ w granicach od warto$ci ujemnych do
dodatnich (np. pomiar nad- i podcisnienia ). Wskazania miernika opisuje wzor (1).
Prezentacja wynikow pomiaru na bargrafie zgodnie z typem bAr.6.

Charakterystyka kwadratowa SECP
Charakterystyka ta powoduje przeksztalcenie wartosci pradu wejSciowego miernika na
wskazania przyrzadu, wedtug funkcji kwadratowej, zgodnie ze wzorem (2).

I -1 2
W=W . +(W_  -W_.) {MJ (2)
min max  min’ || .
max min
oznaczenia jak dla wzoru (1)
Nalezy zwroci¢ uwage, ze w pordwnaniu z odpowiednia charakterystyka liniowa, nachylenie
charakterystyki kwadratowej jest na koncu skali ponad dwukrotnie wigksze. Oznacza to, ze

btad wskazan przy koncu skali moze dla tej charakterystyki by¢ dwukrotnie wigkszy.

Charakterystyka pierwiastkowa - root
Charakterystyka ta powoduje przeksztalcenie wartosci pradu wejSciowego miernika na
wartosci wskazywane, wedtug wzoru (3).

I -1 .
W=W . +(W_ -W_ . )x [—Wc mn (3)
min max min I -1 .
max  min
oznaczenia jak dla wzoru (1)
Analizujac przebieg omawianej charakterystyki mozna zauwazy¢, ze w poréwnaniu z
charakterystyka liniowa, nachylenie charakterystyki pierwiastkowej w dolnym zakresie
pomiarowym jest bardzo duze.
Wskutek tego nawet niewielkie niedoktadnos$ci pradu wejsciowego powoduja znaczne zmiany
wskazan w dolnym zakresie mierzonym. Oznacza to, ze btad zera, ktory dla charakterystyki
liniowej 1 skali 2000, nie przekraczat 1 cyfry mierzonej, moze dla charakterystyki
pierwiastkowej dochodzi¢ do 25 cyfr! Nalezy takze zwroci¢ uwagg, ze btad zera przetwornika
pomiarowego dotaczonego do miernika, wynoszacy np. 0,2%, powoduje dla ch-ki
pierwiastkowej btad wskazan miernika w dolnym zakresie rzedu 70 cyfr!
Dla charakterystyki liniowej, btad zera dla przetwornika tej samej klasy, spowoduje btad
wskazan tylko o 4 cyfry.



5. Kanaly alarmowe

Strukture listy konfiguracyjnej zwiazanej z odczytem i1 programowaniem alarmow
przedstawiono na rys. 4 oraz rys.4a (dla charakterystyki linb)

5.1. Odczyt ustawienia alarmow.

Odczyt ustawienia alarmu nastgpuje po nacis$nigciu przycisku z oznaczeniem Al
Ponizej pokazano sposob odczytu na przykladzie alarmu pierwszego ( pozostale alarmy
odczytuje si¢ identycznie).

* Po naci$nigciu przycisku All zapala si¢ dioda nad przyciskiem, wyswietlacz pokazuje:
zaprogramowany poziom alarmu.
* Nacisna¢ przycisk PRG, wyswietlacz pokazuje typ alarmu:
A.Hi — alarm gorny lub A.Lo — alarm dolny (A.Lo dla linb)
* Po drugim naci$nigciu przycisku PRG, na wyswietlaczu:
A. dS. —alarm dostepny na linijce lub A. ndS- alarm niedostepny na linijce.
(A.nds dla linb).
Alarm dostgpny oznacza, ze jest on wyswietlany jako $wiecacy punkt na linijce diodowe;.
Poniewaz przy wyswietlaniu wszystkich, czterech zaprogramowanych pozioméw na linijce
zmniejsza si¢ jej czytelno$¢, wskazane jest wyswietlanie na linijce maksimum dwodch
alarmow.

5.2. Programowanie alarmow .

Aby zaprogramowa¢ dowolny z kanatow alarmowych nalezy wykona¢ kolejno czynnosci:
* Wybra¢ kanatl alarmowy.
* Nacisna¢ 3 razy przycisk PRG, az na wyswietlaczu ukaze si¢ symbol -.-.-.- oznaczajacy
gotowos¢ do wpisu hasta dostgpu do programowania alarmow ( hasto to programowane jest
na poziomie programowania parametrow dodatkowych : CFG.d ).
» Ustawi¢ na wyswietlaczu wtasciwe hasto, przy pomocy kursorow ( standardowe hasto: 5).
» Zaakceptowa¢ hasto naciskajac przycisk PRG, wyswietlacz pokaze zaprogramowana
poprzednio warto$¢ poziomu alarmu, mozna ja zmieni¢ przy pomocy kursoréw.
* Nacisna¢ powtornie PRG, wyswietlacz pokaze:

typ alarmu A.Hi — gorny lub A.Lo —dolny. Typ alarmu mozna zmieni¢ przy pomocy
kursorow.
* Nacisna¢ ponownie przycisk PRG, wyswietlacz pokaze:

A. dS. — alarm dostgpny na linijce lub A. ndS- alarm niedostgpny na linijce. Przy
pomocy kursoréw mozna zmieni¢ dostepnos¢ danego alarmu na linijce.
* Nacisna¢ przycisk PRG. Jezeli parametry nie zostaly zmienione, wyswietlacz przejdzie
natychmiast do poziomu podstawowego. Jesli parametry kanalu alarmowego zostaly
zmienione, na wyswietlaczu pojawi si¢ symbol ALR wskazujacy na zapis nowych
parametréw do pamieci EEPROM miernika, po czym miernik przejdzie na poziom odczytu.

Programowanie alarméw dla charakterystyki linb
Programowanie alarmoéw, dla charakterystyki typu linb, mozliwe jest tylko w zakresie

ustawiania wartosci dla poszczegdlnych kanatéw. Typ 1 dostepnos¢ ustawione sa na trwale,
nastepujaco ( Rys. 4a.):

AL1 A.Lo A.ndS zakres -999 + 0
AL2 A.Lo A.ds. zakres -999 + 0
AL3 AHi A.ds. zakres 0 -+ 9000
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AL4 A.Hi A.ndS zakres 0 -+ 9000

UWAGI:
1. Alarm dolny aktywizuje si¢ gdy mierzony sygnal jest mniejszy od ustawionego progu
alarmu dolnego.
Alarm gérny aktywizuje si¢ gdy mierzony sygnat przekroczy ustawiony prog alarmu gornego.
2. Parametr HiSt /histereza/ wyznacza strefe nieczuto$ci /jednostronna/ wzgledem ustawionej
warto$ci alarmu. Zakres strefy nieczuto$ci zawiera si¢ w granicach:
dla alarmu dolnego: od Way, do /Wa+ Hist/
dla alarmu gérnego: od /Wy - Hist/ do Wan
gdzie: W, = warto$¢ ustawionego progu alarmu dolnego

W g = warto$¢ ustawionego progu alarmu gornego

Hist = wartos$¢ zaprogramowanego parametru HiSt
Przyklad: Jezeli dla zakresu pomiarowego 100,0°C alarm dolny ustawiono na 60,0°C, a
histerezg na 5 jednostek / 0,5 °C /, to wlaczenie alarmu nastapi po zmniejszeniu si¢ wartosci
mierzonej ponizej 60,0°C za$ jego ponowne wilaczenie - po zwigkszeniu si¢ temperatury o
wartos¢ histerezy / 0 0,5°C / tj. powyzej temperatury 60,5°C.

3. Dla wylaczenia histerezy nalezy parametr HiSt ustawi¢ na wartosc¢ 0.
6.Podlaczenie miernika

Ponizej podano wykaz wyprowadzen miernika, wg numeracji zaznaczonej na tylnej $ciance .
Zaciski aczéwki numerowane sa od lewej strony.
1. Zasilacz przetwornika pomiarowego 24Vdc/50mA - biegun dodatni
2 Wejscie pomiarowe - biegun dodatni
3. Wejscie pomiarowe - biegun ujemny
4. Zasilacz przetwornika pomiarowego 24Vdc/50mA - biegun ujemny
5. Wolny
6,7,8 Zestyk przetaczny przekaznika alarmu Al 4
6 - styk NC ( normalnie zwarty )
7 - wspolny
8 - styk NO ( normalnie otwarty )
9,10,11 Zestyk przetaczny przekaznika alarmu Al 3
9 - styk NC ( normalnie zwarty )
10- wspolny
11- styk NO ( normalnie otwarty )
12,13,14 Zestyk przetaczny przekaznika alarmu Al 2
9 - styk NC ( normalnie zwarty )
10- wspolny
11- styk NO ( normalnie otwarty )
15,16,17 Zestyk przetaczny przekaznika alarmu Al 1
9 - styk NC ( normalnie zwarty )

10- wspolny

11- styk NO ( normalnie otwarty )
18 Punkt wspdlny filtru sieciowego - potaczy¢ z masa lub zerem sieci
19,20 Zasilanie przyrzadu : 230V ac

Widok taczowki przyrzadu, z opisanymi stykami, przedstawia rys. 5.



UWAGI:

1. Miernik moze wspotpracowac z przetwornikami pomiarowymi dowolnego typu z wyjsciem
pradowym 4+20mA, 0+20 mA, 0+5 mA.

Na rysunkach 7+10 przedstawiono potaczenia miernika PMU2002 z przetwornikami
pomiarowymi w r6znych wykonaniach.

* Przetwornik z zasilaniem autonomicznym lub dowolne zrédto pradowe , dotacza si¢ linia
dwuprzewodowa, bezposrednio do zaciskéw wejsciowych:

2 - plus/wptyw pradu/, 3 - minus/wyptyw pradu/. Patrz- rys.6.

* Przetwornik wykonany w technice dwuprzewodowej, z sygnatlem wyjsciowym 4+20mA,
zasilany jest z wewngtrznego zasilacza miernika. Sposéb potaczen przedstawia rys. 7.

* Przetwornik pomiarowy wykonany w technice trojprzewodowej /z rewersyjnym zerem/ o
maksymalnym poborze pradu mniejszym od 50 mA, moze by¢ zasilany z wewngtrznego
zasilacza wbudowanego w miernik. Potaczenia przedstawia rys. 8.

* Przetwornik wykonany w technice trojprzewodowej, o poborze pradu wigkszym od 50 mA,
musi by¢ zasilany z zasilacza zewngtrznego, w sposob przedstawiony na rys. 9.

2. Ze wzgledu na mozliwo$¢ wykorzystywania stykow przekaznikow alarmu w réznoraki
sposob, nie sa one wyposazone w obwody gasikowe.

Przy przetaczaniu obciazen indukcyjnych wskazane jest dodanie obwodu thumiacego /typowo
kondensator 47nF/230Vac w szereg z rezystorem 100 €, dotaczone rownolegle do stykow/,
dla zwigkszenia trwato$ci stykéw 1 zmniejszenia poziomu wytwarzanych zakiocen. Dobre
efekty daje tez dotaczenie obwodu gasikowego rownolegle do przetaczanej indukcyjnosci.

3. Podany ,normalny” stan zestykow przekaznikéw, dotyczy stanu nieaktywnego
przekaznikow, tj. stanu przy wylaczeniu miernika z sieci.

7. Sygnalizacja bledow

Na wyswietlaczu miernika moga pojawia¢ si¢ komunikaty literowe lub literowo-
cyfrowe, informujace o btedach sygnalu wejsciowego lub o niewlasciwej pracy przyrzadu.
Komunikaty informujace o btedach zazwyczaj poprzedza litera E. Ponizej podano znaczenie
komunikatéw o btedach zwiazanych z pomiarem sygnatu wejsciowego:

E.Sb. - przerwa obwodu pomiarowego - tylko dla zakresu 4+20 mA
E.PL - btad polaryzacji, zamieni¢ miejscami przewody wejsciowe
E.or - znaczne przekroczenie zakresu pomiarowego w gore

E.un - znaczne przekroczenie zakresu pomiarowego w dot

Specyficznym rodzajem informowania o nieprawidtowej pracy jest cykliczne miganie
wyswietlacza. Sygnalizuje to przekroczenie nominalnego zakresu pomiarowego, miernik
mierzy sygnal wejsciowy wigkszy o okoto 15% od gornej granicy zakresu ale pomiar moze
by¢ obarczony pewnym btedem.

Ewentualne pojawianie si¢ innych komunikatéw §wiadczy o nieprawidtowo$ciach w
pracy miernika. Jezeli komunikaty takie wys$wietlane sa na statle lub czgsto, nalezy
poinformowac o tym serwis, podajac symbol komunikatu.
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Rys.1 Konfiguracja: struktura
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Rys.2 Konfiguracja: parametry podstawowe — I grupa
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Rys.3 Konfiguracja: parametry dodatkowe — II grupa
12



FOLIOM FOMIARYT

: : odczyt wartosci

+Pﬂﬂ 4 FRE& + FRE& i &
oo
|-|_ I-ll_ odczyt typu
T FR&
H |-|.-| odczyt dostepnosci
- G
S e hasto
AV
- G
Tl ustawianie wartosci
. 4
- LM wybor typu
[ o) _
LT L aw
* FRG

] I ] 1
A | g ] P e

wybér dostepnosci

Rys.4 Konfiguracja: programowanie kanatow alarmowych
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Rys. 4a. Konfiguracja : programowanie alarmow dla charakterystyki typu linb
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Rys.5 Widok taczéwki miernika
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Rys.6 Polaczenie miernika z przetwornikiem pomiarowym o zasilaniu
autonomicznym
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Rys.7 Potaczenie miernika z przetwornikiem 4-20mA, wykonanym w technice
dwuprzewodowe;j
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Rys. 8 Potaczenie miernika z przetwornikiem pomiarowym wykonanym w technice
trojprzewodowej (z rewersyjnym zerem), z wykorzystaniem zasilacza wewngtrznego, przy

poborze pradu ponizej 50 mA
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Rys.9 Polaczenie miernika z przetwornikiem pomiarowym wykonanym w technice
trojprzewodowej, przy poborze pradu powyzej 50 mA. Niezbedny zasilacz zewngtrzny
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